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CBP7577 - Introducao aos Sistemas Dinamicos (6 créditos, 96 horas/aula)

Programa Executado

1. Equacdes diferenciais ordinarias: o problema de Cauchy, teorema de existéncia e unicidade de
solugdes, método de iteragdo de Picard e teorema de Peano, continuidade e diferenciabilidade das
solugdes com respeito as condigdes iniciais, desigualdade de Gronwall, teorema de comparagao de
Sturm, equagdes de Jacobi e Riccati.

2. Problema dos n corpos: problema de Kepler, hamiltoniano e equagdes de Hamilton-Jacobi,
problema dos dois corpos, problema dos trés corpos.

3. Sistemas dindmicos: setup basico, drbita de um ponto, pontos periddicos, alfa-limite e émega-
limite, conjunto n&o errante, conjunto recorrente por cadeias.

4. Dinamica unidimensional: transformagdes do intervalo, teorema de Sharkovsky (enunciado e
prova completa), transformacgdes do circulo, grau, rotagdes, numero de rotagéo e teoria de Poincaré.
5. Shifts markovianos topologicos: defini¢éo, cilindros, topologia, métrica, "left" shift.

6. Dindmica hiperbdlica: exemplos (transformagbes expansoras, mapas unidimensionais
markovianos, automorfismos lineares do toro, ferradura de Smale).

7. Topicos adicionais: conjuntos de Cantor, particdes de Markov e dinamica simbdlica.
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